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© REQUISITOS Y RECOMENDACIONES

Requisitos

No son necesarios requisitos previos

Recomendaciones

No son necesarias recomendaciones

Q@ MOVILIDAD

e Movilidad internacional: Si
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= RESULTADO DEL APRENDIZAJE

Id. Resultados

1 Ser capaz de analizar y disefar protocolos de redes y
buses.

Q. CONTENIDOS

TEMA 1. Andlisis de requisitos para el disefio de protocolos de redes de
comunicaciones.

1.1. Caracteristicas de las redes MANETs, VANETs y WMNs.

2.2. Andlisis de requisitos de los protocolos de enrutamiento de las redes MANETS,
VANETs y WMNs.

TEMA 2. Diseno de protocolos de redes de comunicaciones.
2.1. Protocolos de enrutamiento reactivos.
2.2. Protocolos de enrutamiento andénimos.

TEMA 3. Interfaces y buses.

3.1. Introduccién.

3.2. Objetivos y técnicas.

3.3. Contextos.

3.4. Emulacién de buses mediante médulos de entrada/salida.
3.5. La emulaciéon de buses en los ordenadores actuales.

TEMA 4. Sistemas basados en Arduino y Raspberry Pi para el control de dispositivos
con conexiéon Bluetooth.

4.1. Introduccién a las plataformas de desarrollo Arduino y Raspberry Pi.

4.2. Ejemplos de sistemas basados en Arduino y Raspberry Pi para el control de
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dispositivos con conexién Bluetooth.

(% SISTEMA DE EVALUACION

Criterios generales de evaluacion

- Realizaciéon de trabajos individuales y en grupo (100% de la calificacién).

- Se valorard la claridad y la precisién, en cuanto a presentacién y expresién, asi
como la adecuada organizacion de los contenidos expuestos, en los distintos
trabajos que los alumnos desarrollen para su evaluacién en el contexto de la
asignatura.
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Procedimiento de calificacion

La asignatura consta de dos partes que seran evaluadas independientemente:

- PARTE I: Protocolos de Redes de Comunicaciones.- En esta parte se evaluaran los
contenidos correspondientes a los descriptores "Andlisis de requisitos para el
disefio de protocolos de redes de comunicaciones" y "Disefio de protocolos de
redes de comunicaciones". El alumno/a deberd realizar individualmente tres
trabajos cortos de ampliacién o sintesis sobre los descriptores anteriores. Cada uno
de estos trabajos tendrd una calificacién comprendida entre 0 y 1 puntos. Como
trabajo final, el alumno/a debera realizar un articulo de revisién bibliografica sobre
un tema relacionado con los descriptores anteriores. Este trabajo serd realizado en
grupo y debera ser expuesto en clase. Se propondra un formato de articulo para la
redaccién del trabajo y se pondra a disposicion del alumnado la rdbrica que sera
seguida en su evaluacion. La calificacién del articulo de revisidon bibliografica estara
comprendida entre 0 y 4 puntos. Los alumnos/as que no obtengan una calificacion
positiva en cada uno los trabajos (mayor o igual a 0.5 puntos en los trabajos cortos
de ampliaciéon o sintesis y 2 puntos en el trabajo de revisién bibliografica) o no
entreguen el trabajo dentro del plazo establecido, podrdn presentarlo y exponerlo
en la convocatoria de Septiembre.

- PARTE IlI: Interfaces y buses.- En esta parte se evaluardn los contenidos
correspondientes a los descriptores "Interfaces y buses" y "Sistemas basados en
Arduino/Raspberry Pi para el control de dispositivos con conexiéon Bluetooth". Los
estudiantes organizados en equipos elaboraran un trabajo de revision bibliografica
sobre un tema relacionado con los contenidos correspondientes al descriptor
Interfaces y buses, el cual presentardn en clase ante sus compaferos. La
calificacion estara comprendida entre 0 y 3 puntos. Se propondra un formato de
articulo para la redaccién del trabajo y se pondra a disposiciéon una rabrica para la
evaluacién de los trabajos presentados. Los alumnos que no obtengan una
calificacién positiva (mayor o igual a 1.5 puntos) o no entreguen el trabajo dentro
del plazo establecido para ello, podran presentarlo y exponerlo en la convocatoria
de Septiembre.
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Procedimientos de evaluacion

Tarea/Actividades Medios, técnicas e instrumentos

Trabajos Trabajos cortos de ampliacion o sintesis sobre la Parte |
individuales (Protocolos de Redes de Comunicaciones). ElI alumno/a
dispondra de una colecciéon de articulos cientificos para su
elaboracion.

Trabajos en grupo Trabajos de revisién bibliografica sobre la Parte | (Protocolos de
Redes de Comunicaciones) y la Parte Il (Interfaces y buses). Se
propondra un formato de articulo para la redaccién del trabajo
y se pondra a disposicién del alumnado la rdbrica que sera
seguida en su evaluacion.

% PROFESORADO

Profesorado Categoria Coordinador
RODRIGUEZ GARCIA, MARIA PROFESOR AYUDANTE DOCTOR Si
MERCEDES

RODRIGUEZ CORRAL, JOSE MARIA PROFESOR TITULAR UNIVERSIDAD Si

= ACTIVIDADES FORMATIVAS

Actividad Horas Detalle

10 Actividades 49,00 Desarrollo de trabajos dirigidos.
formativas no
presenciales

12 Actividades de 2,00 Presentacién de los trabajos.
evaluacion

13 Otras 24,00 Practicas, seminarios y problemas.
actividades
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COMENTARIOS

El trabajo personal y constante del estudiante es imprescindible para adquirir los
conocimientos y competencias de la asignatura.

3.1 COMPETENCIAS BASICAS Y GENERALES

BASICAS

CB6 - Poseer y comprender conocimientos que aporten una base u oportunidad de
ser originales en el desarrollo y/o aplicacion de ideas, a menudo en un contexto de
investigacioén

CB7 - Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su
capacidad de resoluciéon de problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro
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de contextos mas amplios (o multidisciplinares) relacionados con su darea de
estudio

CB8 - Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a
la complejidad de formular juicios a partir de una informacién que, siendo
incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y
éticas vinculadas a la aplicacién de sus conocimientos y juicios

CB9 - Que los estudiantes sepan comunicar sus conclusiones ;y los conocimientos y
razones Ultimas que las sustentan; a publicos especializados y no especializados
de un modo claro y sin ambiguedades

CB10 - Que los estudiantes posean las habilidades de aprendizaje que les permitan
continuar estudiando de un modo que habra de ser en gran medida autodirigido o
auténomo.

GENERALES

CG2 - Capacidad para transmitir a la comunidad académica en su conjunto y a la
sociedad las investigaciones en los campos de la Ingenieria electrénica,
automatica, robdtica y energias renovables o la investigacién en Ingenieria
biomédica y telemedicina o de la investigacidn en Ingenieria del software o de la
investigacién en Computacion y Neuro-informatica.

CG3 - Capacidad para utilizar recursos de informacion en campos de investigacion
en la Ingenieria electrénica, automatica, robdtica y energias renovables o la
investigacién en Ingenieria biomédica y telemedicina o de la investigacién en
Ingenieria del software o de la investigacién en Computacidon y Neuro-informatica
para fundamentar y contextualizar un trabajo de investigacién.

CG4 - Capacidad para gestionar la informacién haciendo uso de las herramientas
apropiadas de informacién para la investigacion.

3.2 COMPETENCIAS TRANSVERSALES

CT - Trabajo en equipo. Capacidad de asumir las labores asignadas dentro de un
equipo, asi como de integrarse en él y trabajar de forma eficiente con el resto de
sus integrantes.

3.3 COMPETENCIAS ESPECIFICAS

CEM1 - Capacidad para adquirir la comprension sistematica de campos especificos
de estudio y el dominio de las habilidades y los métodos de investigacién en la
Ingenieria electrénica, automatica, robdtica y energias renovables o la
investigacién en Ingenieria biomédica y telemedicina o de la investigaciéon en
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Ingenieria del software o de la investigacidn en Computacién y Neuro- informatica.
CEM2 - Capacidad para realizar analisis critico, evaluacién y sintesis de ideas
nuevas y complejas en campos especificos de investigacion en la Ingenieria
electrénica, automatica, robdtica y energias renovables o la investigacién en
Ingenieria biomédica y telemedicina o de la investigacién en Ingenieria del software
o de la investigacién en Computaciéon y Neuro-informatica.

CEM3 - Capacidad de concebir, disefiar, poner en practica y adoptar un proceso
sustancial de investigacién en la Ingenieria electrénica, automatica, robdtica y
energias renovables o la investigacién en Ingenieria biomédica y telemedicina o de
la investigacién en Ingenieria del software o de la investigacién en Computacién y
Neuro-informatica con seriedad académica.

MECANISMOS DE CONTROL

Los previstos en el Sistema de Garantia Interno de Calidad de la Universidad de
Cadiz.

Se realizan reuniones de coordinacidén de los profesores de la asignhatura.

Se realizan reuniones de seguimiento por parte de la coordinaciéon del master.

El presente documento es propiedad de la Universidad de Cadiz y forma parte de su Sistema de Gestién de Calidad Docente.

En aplicaciéon de la Ley 3/2007, de 22 de marzo, para la igualdad efectiva de mujeres y hombres, asi como la Ley 12/2007, de 26 de
noviembre, para la promocién de la igualdad de género en Andalucia, toda alusién a personas o colectivos incluida en este documento estara
haciendo referencia al género gramatical neutro, incluyendo por lo tanto la posibilidad de referirse tanto a mujeres como a hombres.
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