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Adenda

Criterios académicos de adaptacion del formato presencial al formato no
presencial de la docencia motivados por la situaciéon y evolucién del COVID-

19
TITULACION Grado en Ingenieria en Tecnologias Industriales
ASIGNATURA Métodos de Andlisis de Estructuras
CODIGO 21715068
COORDINACION Sonia Veldzquez Leris
N2 DE CREDITOS 6.0

SISTEMAS DE EVALUACION DE ADQUISION DE COMPETENCIAS

SISTEMA INICIAL Ponderacién SISTEMA UTILIZADO (B) Ponderacién
Presentacion de trabajos los mismos que se
- . ropusieron durante la docencia presencial
Presentacion de trabajos 50 % prop L P 100%
sobre el disefio de la estructura de una nave
industrial.
Prueba presencial 50 %
TUTORIAS Se conciertan mediante correo electrénico y si es posible se resuelven las dudas

contestandolas mediante el correo electrénico o si es necesario mediante Reunidn Virtual en
el Campus de la Asignatura.
Horario de Sonia Velazquez Leris: lunes y jueves de 15:00-16:00. Manuel Tornell Barbosa
miércoles de 16:00 a 18:00.

REVISION DE Las revisiones se hardn de forma individual mediante Reunién Virtual, con todos los alumnos
CALIFICACIONES que lo demanden.

(B) Indicar:
e  Modificaciones en la modalidad y contenido de la evaluacién.
e Variaciones en la ponderacion en los sistemas inicialmente propuestos si se mantienen.
e Ponderacién de los nuevos sistemas de evaluacion propuestos.
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